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Il castello di S. Gottardo è un Bene di indubbio interesse storico, architettonico, culturale ed 
archeologico.

PROBLEMA:

aŀƴŎŀƴȊŀ Řƛ ŘƻŎǳƳŜƴǘŀȊƛƻƴŜ ŎŀǊǘƻƎǊŀŦƛŎŀ ŜǎŀǳǎǘƛǾŀ ŎƻƳŜ ōŀǎŜ ǇŜǊ ƭΩƛƴǘŜǊǾŜƴǘƻ Řƛ ǊŜŎǳǇŜǊƻ Σ 
consolidamento e valorizzazione.

METODI ( tecnologie innovative di rilievo)
ÅFotomodellazione

ÅLaser scanner 3D

VANTAGGI:

ÅVelocità di acquisizione

ÅGrande livello di dettaglio anche di geometrie  complesse

Il D.L. 22 gennaio 2004, n. 42 "Codice dei beni culturali e del paesaggioϦ ŀƛ ǎŜƴǎƛ ŘŜƭƭΩŀǊǘƛŎƻƭƻ мл 
della legge 6 luglio 2002, n. 137 obbliga i proprietari  a  conservare, valorizzare e promuovere il 
patrimonio architettonico.

DEGRADO E PRESCRIZIONI:

CARATTERIFORMALI
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OBIETTIVI LASER SCANNER FARO Focus 3D

CARATTERISTICHE DELLO STRUMENTO

Acquisizione delle coordinate spaziali in modo sistematico, automatico e ad alta velocità

Categoria di appartenenza: panorama scanner, con campo visivo quasi sferico

Fotocamera con risoluzione fino a 70 MP integrata

Metodo della  comparazione di fase

PARAMETRI DI TARATURA DELLO STRUMENTO

ÅRisoluzione¼

ÅQualitàdi acquisizione4x

ÅVelocità di scansione kpt/sec 120 (pari a 122000 pt/sec)

ÅTempo di scansione 00:07:09

ÅPunti per scansione pt/360° 10240 

ÅPunti totali 12.139.000

ÅMaglia a una distanza di 10 m pari a 6.136 mm

ÅDimensione della scansione pt 2845x4267

ÅTipo di scansione a colori RGB

CARATTERIFORMALI
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PIANIFICAZIONE:  rete di punti di appoggio (numero delle scansioni e posizionamento dei target a 
scacchiera)

Å riduzione al minimo  di ombre e occlusioni

Åvisibilità dei target

Åcorretto passo di scansione

PROBLEMI:

ÅƴƻǘŜǾƻƭŜ ŘƛƳŜƴǎƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŀǊŜŀ Řƛ ǎŎŀƴǎƛƻƴŜ

Åconformazione irregolare del terreno e dei 
dislivelli

Åesposizione alla luce solare

Å impossibilità a  rilevare il prospetto sud della 
cinta muraria per la presenza del dirupo

CARATTERIFORMALI
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PROCESSAMENTO DEI DATI DI SCANSIONE

SOFTWARE: FARO Scene, applicativo in dotazione allo strumento FARO laser scanner 3D

ÅCaricamento delle  scansioni

ÅVisualizzazione delle singole nuvole di punti

ÅPulizia del dato grezzo ed eliminazione dei punti errati

ÅAllineamento  e registrazione delle scansioni  (riconoscimento di almeno tre target omologhi in 
modalità automatica o manuale)

ÅVerifica della tensione dei target

Å±ƛǎǳŀƭƛȊȊŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ƳƻŘŜƭƭƻ ƛƴ ƴǳǾƻƭŀ Řƛ Ǉǳƴǘƛ ŘŜƭƭΩƛƴǘŜǊŀ ŀǊŜŀ
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CREAZIONE DEGLI ELABORATI GRAFICI:

ÅScelta dei profili significativi  per gli elaborati grafici e e le ortofoto (selezione con caselle di ritaglio)

Å9ǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭŜ ζŦŜǘǘŜη ǇŜǊ ƭΩŜƭŀōƻǊŀȊƛƻƴŜ ƛƴ ŀƳōƛŜƴǘŜ /!5

ÅRestituzione al tratto degli elaborati grafici in AutoCad2016

OBIETTIVI
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ELABORATI GRAFICI DEL CASTELLO DI SAN GOTTARDO

PLANIMETRIA GENERALE

EREMO: PIANTA, SEZIONI, FRONTI
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ELABORATI GRAFICI DEL CASTELLO DI SAN GOTTARDO

EDIFICIO EST: PIANTA, SEZIONI, FRONTI

CINTA MURARIA: TRATTO A EST
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ELABORATI GRAFICI DEL CASTELLO DI SAN GOTTARDO:

CINTA MURARIA: TRATTO CENTRALE E OVEST
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RICOSTRUZIONE VIRTUALE

OBIETTIVO

Modello tridimensionale dello stato di fatto sul quale intervenire per la ricostruzione di scenari passati 
e futuri

PROBLEMA

Trasformare la nuvola di punti non strutturati in mesh(superfici)

MeshLabe CloudCompare:

Å Importazione in formato compatibile al software di modellazione solida

ÅRicampionamentodel modello (riduzione del numero di punti)

ÅCreazione  delle normali associate ai punti

Å!ǇǇƭƛŎŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŀƭƎƻǊƛǘƳƻ Řƛ poisson

MeshLab

CloudCompare

RISULTATO NON 
SODDISFACENTE
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Pointoolsv8i:

Å[ŀ ŎƻƳǇǊŜǎǎƛƻƴŜ ŘŜƭ ŦƻǊƳŀǘƻ ŘŜƛ Řŀǘƛ ŎƻƴǎŜƴǘŜ ƭΩƛƳǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ƳƻŘŜƭƭƻ ƛƴǘŜǊƻ

ÅNavigazione agevole nel modello visualizzato

Å/ǊŜŀȊƛƻƴŜ Řƛ ƛǎǘŀƴǘŀƴŜŜ ŘŜƭƭŀ ƴǳǾƻƭŀ Řƛ Ǉǳƴǘƛ Ŏƻƴ Ǉǳƴǘƛ Řƛ Ǿƛǎǘŀ ƛƴǎƻƭƛǘƛ ǇŜǊ ƭΩƻŎŎƘƛƻ ǳƳŀƴƻ

ÅCreazione di animazioni (in ƳƻŘŀƭƛǘŀΩorbit o fly through)

VANTAGGI

OBIETTIVI

Osservazioni e metodi

CARATTERIFORMALI


